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 السيطزة الذكيت لوجوىعت هي الوحزكاث الحثيت ثلاثيت الاطىار: عنىاى الاطزوحت

 الاَظًت في انكهشببئيت انًحشكبث اشهش يٍ واحذ هى الاطىاس ثلاثي انحثي  انًحشك:هلخص البحث

 نهب نًب انخطبيقبث انصُبػيت في واعغ َطبق ػهى انؼبذ/انغيذ انحشكت ححكى وحذة وحغخخذو. انصُبػيت

. الاحًبل انًخغيشة راث انًحشكبث يٍ واعغ َطبق ححج انخضايٍ يشكهت حم في دوس يٍ

 انخحكى وحذة في. يدًىػت يٍ انًحشكبث بًضايُت انخحكى اعبط  يؼخبشPI ببٌ  انحبني انؼًم ويبيٍ

 حأثيش نهب انخي انًطهىبت يؼبيم انخضًيٍ نخىنيذ انخغزيت انشاخؼت إشبسة احخزث انًحشكبث عشع اٌ هزِ،

 لأعخقشاء انحشكي انغهىك في حخحكى بذوسهب وانخي نهؼبكظ انخشدد وانفىنخيت انخبسخت اَخبج ػهى يببشش

(. انغشػت انذوساٌ ػضو خصبئص)

وفي ( KI )انخكبيهي وكغب( KP )انُغبي يٍ انكغب يشضيت قيى َغًج إنى انخحكى هزِ اٌ فكشة َظبو

. كأعبط نهًغيطش انحشكي  PIصحت  لإثببث انخدشيبي الإػذاد وحكىٌٌ هزِ انغيطشة اػخًذ

 انخحًيم وششوط يخخهفت كغب (ببسايخشاث)نًؼهًبث ( وانؼًهيت انُظشيت )انُظبييٍ حى فحص  وقذ

 انًخؼذدة نُظبو انًحشكبث KI) و  KP يٍ انًثهى انقيى إطبس في )ػهيهب انًخحصم اٌ انُخبئح. انًخخهفت

. انُهح هزا أثبخج يىثىقيخهب في

وقذ اظهشث َخبئح الاخخببس ححغٍ في حضايٍ . يخخهفت وححًيم ػًم ظشوف ححج انًحشكبث اخخبشث

 .عشع انًحشكبث حخى ػُذ حغهيظ واصانت انحًم بصىسة يفبخئت
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Abstract of Thesis: A three-phase induction motor is one of the most 

popular and versatile motor in electrical drive system in industries. The 

master/slave motion controller are widely used in industry application 

because of their role in solving the synchronization problem under wide 

range of motors shaft loading changes. 

    The current work presents Proportional-Integral based multi-motor 

synchronization controller. In this controller, the motors shaft speeds have 

been taken as a feedback signal to generate the required modulation index 

which has direct impact on the inverter output voltage and frequency which 

in turn control the induction motor behavior (torque-speed characteristics). 

    The control system under consideration has been tuned to the satisfactory 

values of proportional gain (KP) and integral gain (KI) and an experimental 

setup has been adopted and configured to prove the validity of the presented 

PI based motion controller. The two systems (the theoretical and the 

experimental) have been tested for different gain parameters and different 

loading condition. The results obtained (under the optimal values of KP and 

KI) for multi-motor system proved the reliability of this approach. The test 

results  show that the motor speed profile is improved even with sudden load 

application and removal.         
 

  


