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 الزخصض : هٍكبًٍك رطجٍقً                                           الشِبدح : الوبعغزٍش

 الوْاصًخ هزعذدح الوغزٌْبد للوحبّس الوشًَ  عٌْاى الشعبلخ اّ الاطشّحخ :

رعزجش عولٍخ هْاصًخ الوحبّس الوشًخ ّاحذح هي اُن الزقٌٍبد للوحبّس الذّاسح ثغشع عبلٍخ فً الصٌبعبد الحذٌضخ. اى  :هلخض الجحش 

عولٍخ هْاصًخ الوحبّس الذّاسح ثبعزخذام الطشق الزقلٍذٌخ, هضل هكبئي الوْاصًخ ّاطئخ الغشعخ الوغزخذهخ للوحبّس الغبعئخ, غٍش كبفٍخ 

لزً لا ثذ هي هْاصًزِب عٌذ عشع عبلٍخ رقزشة هي الغشعخ الذّساًٍخ الحقٍقٍخ للوحْس. ّلكي ٌوكي اعزخذام لوْاصًخ الوحبّس اللٌٍخ ّا

الطشٌقخ الزقلٍذٌخ لزقلٍل عذم الارضاى ثصْسح اّلٍخ صن اعشاء الوْاصًخ عٌذ عشع اعلى. ّهي الجذًٌِ اًَ لا ٌوكي هعبلغخ عذم الارضاى 

لكي ٌوكي رقلٍل الاُزضاص عٌذ ثعض الوغزٌْبد الزً رن قٍبط الاُزضاص فٍِب اصٌبء عولٍخ الوْاصًخ اّ ّالاُزضاص الٌبعن عٌَ ثصْسح كبهلخ, ّ

عٌذ ثعض الغشع الذّساًٍخ. رعذ طشٌقخ الوعبهلاد الوؤصشح هي أكضش الطشق شٍْعبً فً عولٍبد الوْاصًخ هزعذدح الوغزٌْبد ثغجت كفبءرِب 

ٍّ الى عذد هغزٌْبد الزصحٍح فً حبلخ اى ّدقزِب العبلٍخ. ّلكي ُزٍ الطشٌقخ رحزبط ا لى عذد هي الاخزجبساد اّ الزذٌّش الزغشٌجً هغب

هغزٌْبد الزصحٍح رغْاي هغزٌْبد القٍبط اّ رحزبط الى اخزجبساد ثغشع هزعذدح فً حبلخ كْى هغزٌْبد الزصحٍح اكضش هي هغزٌْبد 

 القٍبط لحغبة العْاهل الوؤصشح.

وعبهلاد الوؤصشح لوحْس دّاس رّ صلاصخ اقشاص ثغشع هزعذدح. ّروذ عولٍخ الوْاصًخ ثأعزخذام رقٌٍخ فً ُزا العول , رن حغبة ال    

  .الوْاصًخ لوغزٌّْي ّللضلاس هغزٌْبد ثأعزخذام هغظ لٍضٌشٌض الٌزبئظ أظِشد اى رقٌٍخ الضلاس هغزٌْبد اكضش دقخ ّفعبلٍخ
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Abstract : The balancing of flexible rotors is one of the pivotal techniques for high-speed rotating 

machinery in modern industry. In general, high speed balancing procedure must be applied for 

flexible rotors after low-speed balancing, because the balance situation of rotor in low speed is 

different from that in high operating speed. The traditional low-speed rigid-rotor balancing method is 

not sufficient to balance flexible rotors, but it is done to remove the gross unbalances first before 

attempting to approach the first critical speed.  

        Generally, when the selected balancing planes do not coincide with the unbalance mass 

distribution, the resulting vibration cannot be nullified. However, vibration may be minimized at 

certain target planes or certain rotating speeds. Influence coefficients method is the most utilized 

method in multi-plane balancing due to its efficiency. However, this method requires a number of 

trial runs to calculate the influence coefficients. The number of trials runs equal the number of 

balancing (correction) planes when there is measuring plane for each correction plane. When the 



number of measuring planes is less than the number of balancing planes, the trial run must be 

repeated at more than one balancing speed to obtain the influence coefficients. 

        In this work, the influence coefficients for flexible rotor with three disks have calculated 

experimentally. Several run in different speed have been taken. The vibration has measured by laser 

displacement sensor. Two planes and three planes balancing procedure have been verified. The 

results have shown the balancing process in three planes is more efficient and accurate than two 

plane balancing. 

 


